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1987, 2 mecela EBpOICKH MHCTHTYT 3a cHcTeMcke Hayke, YHuBepsuteT Typk, PuHcka

1989, 6 mecenu Hpxxasru yausepsuret Ha Onopuan, Tanaxacn, CA/Jl

2000, 2 mecena Jpcasuu yausepsuretr Aj-Qatax, JInbuja

2001, 2 mecena Hpxasau yausep3nuteT y barmaay, Mpak

1996, 12 mecenu Enextpotexumuku akynrer y bamoj Jlynw, Peny6nnka Cpiicka
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1984 Jywax Mutposuh 3a Hay4Ho Aesio us obractu ayromaruke

1989 Harpaga JYKO LINIPE 3a Hay4HO Aerno n3 obnactu eHepretuke

1995 BpaHko Pakosuh 3a nocTurHyTe pesynTaTe y 0bnacTi HayuHo-
NCTpaXknBa4kor pasja

2007 Order of Merit in Gold for Excellent Achivement for the European Academic
Cooperation

2008 Apxumegec 3a n3yseTaH JONpuHOC y oCTBapvBaky LUWbesa 1 3afaraka
BojHO-TeXHWYKOr MHCTUTYTA
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pany

2010 3axsanHuuya OpraHusauuje Cprckux cTyjleHara y MHOCTPaHCTBY 3a NMOAPLUKY
1 AOTPUHOC OPraHn3oBatby

2011 CseTocaBcka Harpaga 3a nocetaH fonpuHoc passojy obpasosatba n
sacnuraka y Penybnuun Cpbuju y 2011, rognkn

2012 3axsanHuua crygeHara enektpotexHuke EBpone 3a noapuiky v nomoh npu
oprHusoeatby Cajma nocrioBa 3a CTYAEHTE TeXHUUKO-TEeXHOMOLIKNX
thakynteta JobFair 12- Kpeupaj csojy OygyhHoct

2012 N36op 3a novacHor npegceaHnka KOHYC-a

2013 MynuHoBa Mefalba 3a n3yaeTHe pesynrare y ApYyLITBEHOM W Hay4HO-
UCTPaXMBAUKOM pajy, C NoceGHUM JOMPUHOCOM PasBOjyM MHOBALMCKOT
nokpera

2013 BaxparHulia CTyaeHTcke koHgepeHLmje yHusepanteTa Cpbuje (CKOHYC)
3a 3HavajaH [JoNPUHOC KBanuTeTy obpasoBaka v NoapLWLM Y yHanpehery
CTYZEHTCKOI opraHusoBara Ha yHuBepsuteTuma y Cpbujn

2013 3axBarnHuLa 3a n3yseTaH 4oNnpuHoC passoja YHUBepsuTeTa ogopare

2014 Acknowledgement Award for significant contribution and support in the
realization of Brian Awarness Week

2014 Muuwla AHactacujesuh 3a JONpUHOC pasBojy BUCOKor obpasoBatba, Hayke 1
pernoHanHe capafme

2015 loavwiba Harpaga MNMpuspeaHe komope beorpaja 3a XWBOTHO [ero

2015 MunyTnH Miunarkosuh 3a nocBeheHoCT HayLW 1 AONPUHOC nonyrnapusaumjn
nuka 1 gena Munytuia Munadkosuha

2015 TecrnuHa 6ena ronyGula 3a AoNpUHOC Passojy v NMPOMOLIWjK Hayke

2015 36op 3a novacHor rpahaxnHa Kasopa

2016 Moservba y 3Hak npuaHarba 3a u3ysetaH JONpuHOC pa3Bojy HayuyHe Mucnu y
obnacTn aytomaruke

2016 [lyHaBCK KPCT 3a NMOAPLLKY W passoj capafte y [yHaBckoj pernjy

2017 Harpaga 3a 06jaBrbeHo Hay4Ho Aeno u3 obnactn uidopmaruke

2017 MocebHo npusHatbe MehyHapoaHor 6eorpafickor cajma Krbura 3a AonpuHoc
13 0bnacTu Hayke




KPATKA CTPYUYHA BUOI'PA®HUJIA (ocTanm moaanm)

Jp. Bparxo JI. Koauesuh je poljen 29.06.1951. rogune y beorpany. Ha EnekTpoTeXHHYKOM
¢axynrery y Beorpany je aumioMupao, MarucTpupao u jgoxropupao 1976, 1980 u 1984. ronuxe,
pecnextuBHo. ITo pmumiomupamy paauo je y Jlabopatopuju 3a padyHapCcKy TEXHUKY UHCTHTYTa
"Muxamro [Tymuu" u Jlaboparopuju 3a pakeTHe cucteme BojHOTEXHHUKOr HHCTUTYTa y beorpany.
On 1981. rox. 3amocien je kao acucrent, 1985. xao mouent, 1990. xao BaHpenHu 1podecop u
1995. kao penosum mpogecop, 3a 00aacT ayroMaTHke Ha EJEKTPOTEXHHUKOM (hakyiuTeTy y
beorpany. Koayrop je 16 xmwura, kao 1 324 Hay4HHX M CTPYYHHUX pajioBa U3 00JIacTH ay TOMATUKE
u obpamge curHanga, ox Kojux cy 49 objaBmeHu y pedepeHTHHM MelyHapomaHHM Hay4YHHM
yaconvcuma, 49 y nomahuM HayunuM yacormcuMa, 120 y 30opaunuMa Mel)yHapo HHX HaydHHX
ckynoBa 1 106 y 36opuuinma jjomahux HayqYHHAX CKYTIOBA.

Payow nipo¢. b. Kosauesuha nurupann cy Buie oko 400 nmyTa y pedepeHTHO] THTEPATYpH.
VuecTBOBaoO je y peanusaiyju 57 Hay4HO-CTPYYHHX INpojekara paheHux 3a moTpebe LpuBpEE,
BOJCKE W HAYYHWX HHCTHTYIM]a Y 3€MJbH M HHOCTpaHCTBY. Heka o] mpemioeHuxX TEXHHYKHX
peniema yiuia ¢y y Haopyxame Bojcke H Ipou3BoJiHE IpOrpaMe HHIYCTpPH]E.

[IpenaBao je xao mno3BaHM Hpodecop Ha MOCTAUIUIOMCKUM CTyAWjamMa Ha JIpxaBHOM
yuusepsurery y @nopunu (CAJ]), Yuusepsurery Turky (®uncka), YHuepsutery y barmany
(Mpax), Yausep3utery y Tpurnonmujy (JIubuja), na Enextporexuuukom ¢axynrery y [lopropunm,
Enexrporexunykom ¢axynrery y bama Jlym, Ba3nyxomioBHo-TeXHHYKO] akagemMuju y XKapkosy
n llentpy Bumcoxux Bojuux Ilkoma y beorpany. Pyxoomuo je wspamom 14 poxropekux
JUICepTaliyja, OKO YeTP/IeceT MarucTapckux paJloBa ¥ BUIIE 0J1 CTOTUHY JUILIOMCKHX pajoBa.

JloOuTHUK je Buiie Harpaja M IMpU3Hama 3a JIOTPUHOC Pa3BOjy BUCOKOI 00pa3oBama, HayKe H
nIKewepeke crpyke (warpaga IlpuBpemne komope beorpapa 3a KHBOTHO J€I0, Harpazna
[puspenne xomope BojBomune, 3narna menaba [Ipuspenne komope EBporicke YHumje, Harpana
"Hywan Mutposuh", narpana "bpanko Pakosuh", noessa MHCTUTYTA 38 IpUMEBEHY MAaTEMATUKY
1 eJIEKTPOHUKY, MoBesha CaBesa cryjieHara, oBeshba EBPONCKOr MHCTUTYTA 3a CHCTEMCKE HaykKe,
nosesba Jlpyirrea 3a unpopmaruky Cpbuje, nosesba ETF BAFA: Belgrade Alumni and Friends
Association, marpaya Ilapnamenrta crynenara rexuuke EBporie, narpajga Ypykemwa cryjeHara
esiekTporexnuke Eppone, narpaga ,Hwkosa Tecna®, marpapa ,,Muxajno Ilynmr®, narpazga
SMiutytus MutankoBuh™, Harpaja ,,Muia Anacracujesuh, narpaja ,,Bojucnas K. Crojanosuh®,
narpajga ., lecnna OGerna ronybuma“, warpaga JYKO -I{MI'PE, wnarpaja BojHorexsuuxor
HHCTHTYTA , ApXuMmejiec”, ToBeba |lOMUIHjCKO-KPUMUHANHCTHYKE — aKaJleMHuje,  110BeJba
Yuugepsutera ondOpane, CperocaBcka Harpaja). [lowacnu je mnpeacennunx Kmyba /[pyiirsa
npujareba Cpbuje u Kune.

Hp. Kopauesuh je y Buiie mauyara 6uo wian HayusHor Beha Jlona Mucturyra u Mncturyra 3a
IPUMCHCHY MAaTeMaTHKy W EJICKTPOHHKY, Kao ¥ XOHopapHH capapHuk HWHcTHTyTa Muxajno
[ymus u Uucturyra bopruce Kuapru y Burun, Unan je nomaher yapyxema ETPAH (Hanuonanna
KoH(EepeHHja 3a ENeKTPOHHKY, TENeKOMYHHKallMje, padyHapcKy TEXHHKY, ayTOMaTHKy H
HYKJICapHY TE€XHUKY), kao u uHoctpanux yupyxewa I[EEE (Institute of electrical and electronic
engineers), [ASTED (International Association for Science and Technology for Development),
EURASIP (European Association for Signal Processing) m WSEAS (World Scientific and
Engineering Academy and Society). CxymnraHa AKajeMuje HIDKemepckux Hayka Cpbuje
uzabpana je 2012. romune mnpod. np bpanka KoraweBmha 3a npeacepnmxa AMHC, ca
4eTBOPOro iiBbUM MangaroM. Cxyniuruaa Yapyxkema enekTpourkemepa Cpouje nzabpana ra je
2014. ropune 3a npencennuka Y JIMEC-a, ca 4eTBOpOroJ UM MaHAATOM.

Jip. KoBauesuh je u rnaBuu ypesHuk yacouuca ,,Journal of Automatic Control® (mrybriukaiimja
YauBepsurera y beorpajiy) v wiaH YpeIHHIITBA Yacoruca 3a NMPEHoC U 3aITHTy HHpopMaLija 1
noJlaTaka ,Security” u 4acomnuca ,,BOjHOTEXHUKOT TiacHuKa”. buo je MpeAce)HUK IIPporpaMcKor
On6opa ETPAH-a w ypeunuk 12 36oprnuka xougepemmje ETPAH. Tpenyrno je uman




[Mpencemuumursa ETPAH-a (2006-2015.). Taxohe je wu pemeseHT Buile MeljyHapoaHuX
nyomakanuja (IEEE, IEE, Automatica, Control and Computers, Signal Processing, urxa.).

Hp. Kosauesuh je o6aB/bao  BHIE JY)XHOCTH Ha EJEKTPOTEXHHUYKOM (DaKysITeTy,
Vuusepsutery y beorpagy m y npymrsenoj 3ajemnunm: 1987 -1989 mpomexan ®axynrera 3a
HayKy W capammy, 1989-1991 nmpencemumk Cxymrure  YHuBepsurera, 1991-1993
nornpencenuuk Casera ®@axyrrreta u npezaceauuk Komucuje 3a capamby ca npuspenoM, 1994 -
1998 muponexan @axynrera 3a ¢unancuje, 2000-2002 Bpumuianl Ty>XKHOCTH IPOJEKaHa 3a
¢dunancuje, a 2002 je uzabpan 3a mexkana @akynrera, Ha K0joj (YHKIMjH je oOCTao [Ba
JIBOTOJIMIIEA MaHzaTa, o aenembpa 2006. rojune, Kaja je CTYIMHO Ha TPOTOJUIILY (QyHKIH]Y
pexropa YHuBep3urera y beorpany. M3abpan je 3a pextopa y apyrom masngary 2009. rojune u Ty
byaxnujy o6aBbo g0 okTobpa 2012.rommHe, Kaga je CTYHNHO Ha JIy)HOCT JeKaHa
Enextporexamaxor ¢akynrera (2012-2015.). buo je wnan OpraHu3zaipoHOr KOMMTETA
Vausepsujane (2009.), npencenasajyhu Csercke pexropcke koH¢pepennuje (2008.) u uman
CkynmTuHe eBporcke acormjamuje Yuupepsutera (2007-2012. romune). Taxohe je 6mo wman
®onma 3a miage taneare Pemy6imke Cpbuje (2009-2012.), wnan Casera Bname PenyOnuke
Cpbuje 3a eBporcke mHTerpanuje (2010-2012.), uman HaumoHnanHor casera 3a KOHKYPEHTHOCT
npuspene (2010-2012.), unan IIporpamckor caseta Ilpuspenne donnamuje (2012-2013.), qnan
Casera Yuusepsurera oj0pane (2012-2015. rojpune), npencennuk YO Kondyumje wHCTHTYTA
Yuupepsutera y beorpamy (2007-2012.), unan YO Cpricko-Jamanckor neHTpa 3a IPOMOLHM)Y
Hayke (2009-2012.), npencenuuk YO TEMITYC Kanuenapuje 3a Cpbujy (2009-2013.), unan
TEJIEHOP donpanmje (2009-2013. roaune) . Kao pexrop Yuusepsurera y beorpamy w3abpaH je
3a mpejcennuka KOHYC-a (Kougepenimje ynusepsutera Cpbuje), (2007-2012.), a naxon
CTynama Ha JYXKHOCT JiekaHa EIeKTpoTeXHHUKOT (akynTeTa MOCTao j€ I10YacHU IMPEHCEIHHIK
KOHYC-a. Ipencennuk je Hamzopror oj6opa Enexrponpuspene Cpbuje on 2014. roaune, wian
Vipasuor oj6opa Mucruryra ,,MIPUTEJ® ox 2105. roguse, wian Ynpasnor ojgbopa ,,lTociiosror
nHKyOaTopa Texunukux (axynrera Yuusepsutera y beorpany (2007-2015. rogune), wian Gonpa
3a muajie tanente beorpama (2015-2018.) uman YO Cenax ¢onpanuje (2012-2016. roaune).
VYuecTBoBao je y ocuuBamy MuoBanmonor nentpa Enexrtporexnuuxor (axynrera y beorpajiy
(2005. ropmue), HHocnosnor unkybatopa texnuwuxux (axynrera (2007.), Texnosmowmkor napka
Vuupep3urera y beorpany (2012.), Oncexa 3a curnane u cucreme (2005.) u Opceka 3a
coprBepcko mmxemepeTBo (2005, roamue) Ha EnextporexmmukoM daxynrera YHHBEp3UTETA Y
beorpany.

| UHOEKC HAYYHE KOMMNETEHLUWJE) | h=8
| WHOEKC LUTUPAHOCT HAYYHUX PALOBA (6e3 aytouunrara) l 513
PE3YNTATU HAYYHOUCTPAXWBAYKOI PAA
Cnucak pesyritata M11 Bpoj | Ykynau M
WcrakuyTa HayyHa Kibura v MoHorpaduja mehyHapoaHor 3Havaja — HayuHa aena 3 42

peleHsoBaHa of] cTpaHe No3HaTuX WHOCTPaHUX Hay4YHUX padHnka, OGjanbeHa Ofl CTpaHe
n3gapava Mef]yHapop,Hor peHomMea, uTamnaHda Ha jeL],HOM 0 CBETCKUX jesmxa.

1. Kovatevi¢ B., Purovic Z., ‘Fundamentals of Stochastic Signals, Systems and Estimation Theory With Worked
Examples’, 2™ revised, Springer, N'Y, 2008. (M11)

2. Kovagevi¢ B., Banjac Z, Milosavljevié M.,” Adaptive Digital Filters”, Springer, New York, 2013, ISBN 978-3-642-
33561-7, ISBN 978-3-642-33560-0 , DOI 10.1007/978-3-642-33561-7, (M11).

3. Kovatevi¢ B., Milosavljevi¢ M., Veinovi¢ M., Markovi¢ M., “Robust Digital Processing of Speech Signals”,
Springer, NY, 2017, ISBN 978-3-319-53611-8, ISBN978-3-319-53613-2 (eBook), DO 10.1007/978-3-319-53613-2.




Cnucak pesyntata M12 Bpoj | Yxynan M
HayuHa xssura v MoHorpadguja mefjyRapoHor 3Hadaja - HayyHa gena Koja cy 0 0
peleHsosaHa y meflyHapoaHum pasmeHama, WTamnaHa Ha jeHOM Of} CBETCKNX jesnka
v vsgarta of cTpaHe peHoMupaHor nsnaBaqa.

1.

Crniucax pesynrarta M41 n M42 Bpoj | Yxynan M
HayuHa kroura 1 MoHorpadiuja HallMOHaNHOT 3Havaja — HayyHa jena koja cy jasHo | 3 21
NO3UTUBHO OLEHkeHa Off CTpaHe MpusHaTux HayyHux pagHuka jeaHe semrbe.

1. Kovatevi¢ B., Milosavljevi¢ M., Veinovi¢ M., Markovi¢ M., ©° Robusna digitalna obrada govornog signala’’,

Akademska Misao, Beograd, 2000.

Udzbenici i monografije nakon izbora u Akademiju

2. Kovadevi¢ B., Milosavljevi¢ M., Banjac Z., ' Adaptivni digitalni filtri’, Akademska Misao, Beograd, 2005.

3. B. Kovatevié, Z. Banjac, Z. Purovié, 'Filtracija stohastikih signala: optimalni, adaptivni i robusni estimatori
parametara i stanja', Akademska misao 2017.

Criucak pesynrata M21 u M22- Pap y Bopehem vaconucy mefiyHapoHor 3Havaja. Bpoj | Yxynan M
Bonehv mehyHapoaHW Yacoruc je oHaj koju ce Hanaau y npeux 50% vaconuca ca Jiucte CLIU 28 215
no kaTeropujama Hayka/obnacrtu. MNMpeoctanux 50% vaconuca ca Jlucre CLIN, kao 1 HoBwu
Yaconucy (ocHoBaHy npe 3-5 roanHa), ofHOCHO Haconuc Koju ce nsaaje y 3emrbi U Koju uma
mMefyHapoaHy peflakumjy cacTaBrbeHy o HayyYHUKa 13 Hajmare neT semarba 1 Uma
mehyHapogHy peLeH3njy, a usgaje ra meflyHapoHa HayuHa nHcTutyumja unv sogeha
HaLMoHanHa MHCTUTYurja v npunaga kareropunju P52.
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5. Kovadevi¢ B. (1990). "Decision theoretic approach to real-time robust identification", Int.J.Syst.Sci,, Vol. 21, No.
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system stabilizer", IEEE Trans. Pow.Syst., Vol.5, No. 4, pp. 1118-1127.(M21, IF=0.376, R=120/205, Cit.=4)

7. Kovagevi¢ B., Purovié Z., Glavagki S. (1992). "On robust Kalman filtering”, Int. Journal of Control, Vol. 24, No 1,
pp 547-562. (M21, IF==530, R=15/48, Cit.=5)
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IF=0.911, R=7/48, Cit=1)

9. Markovi¢ M., Milosavijevi¢ M., Kovadevi¢ B. (1994). "Clustering in Non-Stationary Pattern Recognition Systems”,
Signal Processing: Theories and Applications (Eds. M. Holt, C. Cown, P. Grant, W. Sandham, Special issue), Elsevier
Sci. Pub., pp.1803-1807. (M21, IF=0.702, R=81/205 )

10. Veinovi¢ M., Kovadevi¢ B., Milosavljevi¢ M. (1994). "Robust non-recursive AR speech analysis", Signal
Processing, Vol. 37, No 2, pp. 189-201.(M21, IF=0.702, R=81/205, Cit.=3)

11. Terzija V., buri¢ M., Kovadevi¢ B. (1995). "Voltage phasor, and local system frequency estimation using Newton
type algorithm", IEEE Trans., Power Deliv., Vol. 9, No. 1, pp. 1368-1374.(M21, [F=0.363, R=124/205, Cit.=90)

12. Kovatevi¢ B., Milosavljevi¢ M., Veinovi¢ M. (1995). "Robust recursive AR speech analysis", Signal Processing,
Vol. 44, pp. 125-138.(M21, IF=IF=0.702, R=75/205, Cit.=7)

13. Terzija V., Duri¢ M., Kovagevi¢ B. (1995). "A new self-tuning algorithm for frequency estimation of distorted
signals", IEEE Trans. Power Deliv., Vol. 10, No. 4, pp.1779-1784.(M21,IF=0.363, R=124/205, Cit.=25)
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R=145/205, Cit.=1)




18. Durovi¢ Z., Kovadevié B, (1999), “Robust estimation with unknown noise statistics”,IEEETrans. Autom. Control ,
Vol. 44, No 6., June 1999.,pp .1292-1296.(M21, IF=1.643, R=2/48, Cit.=10)

19. Skokljev 1., Kovadevié B., Terzija V. (1999), “Power system steady state M-robust estimation approach with
measurements applications”, Europ. Trans. Elec. Power, Vol. 9, No. 4, pp. 247-253.(M21, IF=0.280, R=148/204,
Cit.=2)

20. Markovi¢ M., Milosavljevi¢ M. and Kovadevié B, (2000), " On evaluating a class of frame -based nonstationary
pattern recognition methods using Bhattacharyya distance", Circuits, Systems and Signal Processing, Vol. 19, No. 5, pp.
467-485.(M21, 1F=0.304, R=142/204)

21. Banjac Z., Kovadevi¢ B., Veinovié M., Milosavljevié¢ M. (2001), " Robust least mean square adaptive FIR filter
algorithm", IEE Proc.-Vision, Image and Signal Processing, Vol. 148, No 5, pp. 332-336. (M21, IF=0.364, R=137/202,
Cit.=1)

22. Markovi¢ M., Milosavljevi¢ M. and Kova&evi¢ B. (2002), " Quadratic classifier with sliding training data set in
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2. Razvoj bloka za integraciju raketnog naoruZanja na helikopteru opste namene,projekat raden za potrebe
vojske(VTI kopnene vojske(VTI-KOV) u Beogradu),1978.(M81)

3. Razvoj autopilota vodene rakete vazduh-zemlja,projekat VTI-KOV Beograd,1979-1981.(M81)

4. IstraZivanja mernih metoda i razvoj merno-regulacionih i automatskih elektronskih sistema, strate$ki projekat
RZNS, 1980-1985, korisnik LOLA korporacija. (M81)

5. Razvoj modela i analiza procesa bloka-kotla 300 MW Termoelektrane Nikola Tesla, Narudilac TE Nikola Tesla,
1983. (M81)

6. Formiranje simulacionog modela osmatratkog zemaljskog radara, Naruéilac VTI-KoV, 1983-1986.(M81)

7. Razvoj algoritama za odredjivanje koeficijenata sonde za merenje pritiska i programiranje EPROM memorije
sa kalibracionim podacima sonde, Narudilac RO Naftagas, 1985 (nosilac zadatka).(M82)

8. Procesiranje telekomunikacionih i radarskih signala,Strateski projekat Republi¢ke zajednice nauke
Srbije(RZNS), 1985-1990, korisnisnici Instituti Mihajlo Pupin i IRITEL(M82)

9. Elektronski sistemi merne tehnike 1 upravljanja, Strate$ki projekat RZNS, 1985-1990, korisnik LOLA
korporacija.(M82)

10. Projektovanje sistema za odredjivanje i pradenje trajektorije pokretnog cilja nifanskim radarom, Naru€ilac
Institut "Mihailo Pupin", 1986-1988, korisnik Vojska Jugoslavije (nosilac zadatka).(M81)

11. Robusna linearna predikcija parametara govornog signala, Narudilac Institut za primenjenu matematiku i
elektroniku(IPME), 1986 (nosilac zadatka).(M83)

12. Adaptivne procene parametara govornog signala, Naru¢ilac IPME, 1987 (nosilac zadatka).(M83)

13. IstraZivanje i razvoj algoritama za pracenje pokretnih ciljeva osmatrackim zemaljskim radarom, Naruéilac VTI-
KoV, 1987-1988.(M81)

14. Staticka estimacija stanja elektroenergetiskog sistema, Narugilac Zajednica elektroprivrede Srbije(ZEPS), 1987-
1989 (nosilac zadatka).(M83)

15. Formiranje simulacionog modela vigenamenskog avionskog radara, Naru¢ilac VTI-Zarkovo, 1988-1991.(M81)

16. Istrazivanje i razvoj ratunarskog sistema za obradu podataka u vi§enamenskom avionskom radaru, projekat
Osnovne zajednice nauke Beograda(OZNB), 1988-1990, korisnik Vojska Jugoslavije.(M83)

17. IstraZivanje i razvoj racunarskog sistema za obradu podataka u zemaljskom osmatradkom radaru, Narucilac
Institut "Mihailo Pupin"(IMP), 1988, korisnik Vojska Jugoslavije (nosilac zadatka).(M81)

18. Stohasticko-deterministi¢ki vremenski promenljivi modeli uskopojasnog zafumljenog signala govora, Narucilac
IPME, 1988 (nosilac zadatka).(M83)

19, IstraZivanja u oblasti vestatke inteligencije sa primenama, projekat Saveznog komiteta za nauku, 1988-1991,
korisnik Instituti Mihajlo Pupin i IPME.(M83)

20. Analiza prakti¢nih dometa robusne identifikacije parametara govornog signala, Narudilac IPME, 1989 (nosilac
zadatka).(M83)

21. Neuralne mreZe u analizi i identifikaciji parametara govornog signala, Naru¢ilac IPME, 1989 (nosilac
zadatka).(M83)

22. Ekspertna analiza signala govora u cilju izdvajanja pobude u kvalitetnim vokoderskim sistemima, Narucilac
IPME, 1990-1991 (nosilac zadatka).(M82)

23. Razvoj i identifikacija modela rakete vazduh-zemlja, Naru&ilac Institut "Mihailo Pupin”, (IMP)1990-1991 (nosilac
zadatka).(M81)

24. Razvoj adaptivnog regulatora op§te namene, zajedni¢ki projekat za Ministarstvo za nauku i tehnologiju Srbije,
1991-1992, korisnik LOLA korporacija.(M82)

25. Regulacija vlaZnosti celulozne trake, Inovacioni projekat Ministarstva za nauku i tehnologiju Srbije, 1992,
korisnik Viskoza, Loznica. (nosilac zadatka)(M83)

26. Razvoj distribuiranog radunarskog sistema za upravljanje zavr§nom prugom tople valjaonice u kombinatu
SARTID'913, Inovacioni projekat Ministarstva za nauku itehnologiju Srbije, 1992.(M83)

27. Adaptivni sistemi u upravljanju i obradi signala, Strateki projekat Ministarstva za nauku i tehnologiju
Srbije,1990-1995, korisnici Institut Mihajlo Pupin i LOLA korporacija. (rukovodilac podprojekta)(M82).

28. Razvoj mikroprocesorskog univerzalnog regulatora za upravljanje tehnoloskim procesima, Strate$ki projekat
Ministarstva za nauku i tehnologiju, 1994-1996, korisnici LOLA korporacija i KRUSIK-Valjevo. (nosilac
zadatka)(M82).

29. Adaptivne robusne procene modela govornog signala, Projekat za Institut za primenjenu matematiku i
elektroniku (IPME), 1994-1995. (nosilac zadatka)(M83).




)

30. Robusne metode detekcije stohastitkih  signala, Projekat Instituta za primenjenu matematiku i
elektroniku(IPME), 1992-1994. (nosilac zadatka)(M83).

31. Razvoj merno-regulacionih uredaja za upravljanje industrijskim procesima, Inovacioni projekat Ministarstva za
nauku i tehnologiju (korisnik Holding Krugik DD), 1995-1996(nosilac zadatka)(M82).

32. Automatsko odrZavanje vlaZnosti celulozne trake i izlaznih gasova. Inovacioni projekat Ministarstva za nauku
i tehnologiju (korisnik Viskoza - Loznica), period 1995-1996(nosilac zadatka)(M83).

33. PoboljSanje performansi raSunarskog sistema za upravljanje zavrinom prugom tople valjaonice u SARTID -
1913, Inovacioni projekat Ministarstva za nauku i tehnologiju (korisnik SARTID-1913), period 1995-1996(M83).
34. Specijalizovani ratunarski sistem sa pove¢anom pouzdanoéu, Strate$ki projekat Ministarstva za nauku i
tehnologiju Srbije, 1997-2000, korisnik Institut Mihajlo Pupin i Vojska Jugoslavije (rukovodilac podprojekta)(M83)
35.Inteligentni i adaptivni sistemi upravljanja, Strate¥ki projekat Ministarstva za nauku i tehnologiju Srbije,1995-
2000, Korisnici Institut Mihajlo Pupin i LOLA korporacija.(nosilac zadatka)(M83)

36. Razvoj i realizacija digitalnog regulatora sa automatskim pode$avanjem za upravljanje industrijskim procesima,
Strateski projekat Ministarstva za nauku i tehnologiju Srbije,2001-2003, korisnici LOLA korporacija i KRUSIK-
Valjevo.(nosilac zadatka)(M82)

Projekti nakon izbora u Akademiju

37. Revision of Electrical Engineering Curricula based on New Technologies and Bologna Recommendations,
TEMPUS CD-JEP-18105-2003-2005.(rukovodilac projekta)(M82)

38. Daljinsko upravljanje robotizovanim sistemima putem glasa, strateski projekat, Ministarstvo za nauku i za$titu
Zivotne sredine R. Srbije, korisnik drZavni organi Republike Srbije(MUP i Vojska),2004-2007.(M83)

39.Lokalna rafunarska mreZa medicinskih ustanova:Klini¢kog centra Srbije i medicinskih fakulteta Univerziteta u
Beogradu, Projekat Ministarstva zdravlja Srbije, 2005-2006 (nosilac zadatka}(M83)

40. Automatizovani sistem protivgradne zastite, Strateki projekat, Ministarstvo za nauku i za$titu Zivotne sredine R.
Srbije, korisnici Hidrometerolodki zavod Srbije i KRUSIK-Valjevo, 2005.-2007.(M82)

41, Izvedtaj o tehnickoj sigurnosti elektronske postavnice Dimitrovgrad, naruéilac Siemens, 2006-2007.(M84)

42. Projekat regulacije bloka 4 na Termoelekirani TENT A, Obrenovac, 2006-2007.(M82)

43. Integracija i reorganizacija informacionog sistema Univerziteta, TEMPUS projekat, 2006-2008.(koordinator
projekta)(M82).

44. Opservacioni model rane detekcije otkaza u termoelektrani TENT - B Obrenovac, Inovacioni projekat
Ministarstva za nauku i zadtitu Zivotne sredine R. Srbije, 2007-2008.(M82)

45. Studija izvodljivosti za osnivanje nau¢no-tehnologkih parkova u Srbiji, narugilac Ministarstvo za nauku i zadtitu
Zivotne sredine R. Srbije, 2007.-2008.(rukovodilac projekta)y(M84)

46.Povetanje robusnosti 1 sigurnosti industrijskih postrojenja na bazi FDI tehnika, projekat u okviru FP7 programa,
2008-2011, European Commision FP7 Project: Power Plants Robustification Based on Fault Detection and Isolation
Algorithms (PRODI).(koordinator potprojekta)(M81)

47. Razvoj novih metoda za modeliranje telekomunikacionih sistema, projekat u okviru TehnoloSkog razvoja
finansiran od strane Ministarstva za nauku Republike Srbije, korisnik Telekom, 2008-2010.(rukovodilac
projekta)(M83)

48. Internal Quality Assurance at Serbian Universities, European Commision TEMPUS Project (IQASU-145667),
2008-2011.(rukovodilac potprojekta).

49. National Platform for Knowledge Triangle in Serbia, European Commision TEMPUS Project (KNOWTS-
158881), 2009-2012.(rukovodilac potprojekta).

50. EUREKA Projekat Neuro-Temp: New Approach to Temperature Process Control Based on Soft Computing
Methods, Projekat finansiran od strane EU Komisije za nauku, 2009-2012.(M81).

51. Strengthening St,udent Role in Governance and Management at the Universties of Serbia in Line with the
Bologne Process, European Commision TEMPUS Project (SIGMUS-511332), 2010-2013.

52. Governance and Management Reform in Higher Education in Serbia, European Commision TEMPUS Project
(GOMES-1589261), 2010.-2013.,(&lan Odbora projekta).

53. Ruke u Testu- Nauka je za svakog a ne samo za talente, u okviru Projekta Fibonacci, European Commission FP7
Project Fibonacci, 2010.-2013., (predsednik Odbora projekta).

54. Boosting EU-Western Balkan Countries Research Collaboration in the Monitoring and Control Area, European
Commission FP7 Project (BALCON), 2011.-2013., (rukovodilac potprojekta).

55. Building Networks of Remote Labs for Strengthening University-Secondary Vocational Schools Collaboration ,
European Commission TEMPUS Project (NERELLA-543667), 2013.-2016

56. Projekat tehnoloskog razvoja: Poveéanje energetske efikasnosti i raspoloZivosti u sistemima za proizvodnju i
prenos elekiriéne energije razvojem novih metoda za dijagnostiku i ranu detekciju otkaza, Projekat finansiran od
strane Ministarstva prosvete, nauke i tehnoioSkog razvoja Repubiike Srbije, 2010-2015.

57. Integralni i interdisciplinarni projekat: Sistem za optimizaciju rada termoblokova kapaciteta preko 3000 MW,
Projekat finansiran od strane Ministarstva prosveta, nauke i tehnologkog razvoja RS, 2010-2015.




BOBEWE OOKTOPCKUX OUCEPTALINJA

Crniucak JOKTOPCKUX AxcepTauuja bpoj

Jbybuiua Fony6osunh (1985). HOBE MOI'YRHOCTH  OJIPEBHMBAKA  TIOJIOXKAIJA
T'EOCTAIIMOHAPHMX CHI'HAJIA TEJEBU3UICKHUX CATEJIMTA CA [IPUMEHAMA V
CHUCTEMHMMA 3A IUCTPUBYIIMJY BPEMEHCKHX CUT'HAJIA 1 HABUT'ALIMIY

Bojucnas  ®ununosuh  (1991). POBYCHHU AJITOPUTMH ECTUMALIMIE CTOXACTHUYKH
IMPOMEHJBUBHUX TTAPAMETAPA BPEMEHCKU MUCKPETHUX MOJIEJIA CUCTEMA

»Kereko  Pypoeuh (1994). POBYCHA AJIATITUBHA ECTHUMAILIMIA CTAHBA JIMHEAPHHX
JUHAMMWYKHUX CTOXACTHYKUX CUCTEMA

MnapeH BevHosuh  (1997): I[MPUJIIOI" POBYCHMUM  METOJAMA  ITAPAMETAPCKE
UIEHTUOHUKAIIMIE HECTAIIMOHAPHOI" AP MOJIEJIA TOBOPHOI" CUTTHAJIA

5. Dakhel A. Abdljalel (2001): CHHTE3A AJATITHUBHOTI" AYTOITHJIOTA

6. Abdlla Abdljatell (2001): AYTOMATCKA JIETEKIMJA LIUJBEBA VY CCTEMHUMA CA
CAMOHABOBEREM ITPUMEHOM PAJIAPCKHX CEH30PA

7. Faraj G. Abuseta (2001): IPAREE BEREI BPOJA ITTOKPETHUOX LIMJLEBA OCMATPAYKHM
PAJAPCKHUM CUCTEMOM

8. Mapkosuh Munah (2001): POBYCHA AHAJIU3A I'OBOPHOT" CUTHAJIA TTPUMEHOM METOJA
CTATUCTHYKOI HECTAIIMOHAPHOT ITPETIO3HABABAOBJIMKA

9. Crehbarosuh Muwa (2002): CHHTE3A EKCITEPTCKOI' CUCTEMA CA ®V33Y YITPABJLAILEM

10. Barau 3opax (2004). AHAJIM3A W CUHTE3A JEQHE KJIACE AJATITUBHUX OUIITAPA CA
KOHAYHHWM UMITYJICHUM O[I3UBOM

11. Topoposuh BpaHumnp (2005); CEKBEHLIMJAJIHA AJIATITALIUIA TIAPAMETAPA U CTPYKTYPE
PEKYPEHTHMX HEYPOHCKHUX MPEXA PATHIATIHUX BA3UUHUXOYHKLMIATIPUMEHOM
HEJIMHEAPHUX HE-TAVCOBHX ®UJITAPA

12. [[uknh lopax (2006): IPARERE LMJBEBA YV BA3ZIVXY INMPUMEHOM INACHBHHMX CEH30PA

13. baneaHosuh PomaHn (2010): XETEPOTEHH XUIJEPAPXHNICKU MOJEJT VIIPABJbABA
[TOCTPOIEHBEM 3A MOIUOHKALIMIY 1 AHAJIHM3Y MATEPHIAJIATIOMORYIOHCKHX
CHOIIOBA ®AMA

14. barsososuh Hophe (2012): VKITABABE HIVMA CA BUIHEKAHAJIHUX CJIMKA BASHMPAHO HA
CTATUCTHYKHM OYHKLMJAMA 1YBHUHE

15. 3BoHko Papocasreesuh (2016): TPUIPYXXHUBAKE ITOJIATAKA CUHI'EPOBUM MEMOPHUICKWUM
DOUIITPOM 3A TTPAREWE NMOKPETHHMX LIWLEBA Y I'VCTOM KJIATEPY

16. 3opaH hophesuh (2016); METOJ] IETEKLIMIE OBJEKATA CA MAJIOM PE®JIEKCHIOM U
BEJINKOM ®JIYKTYALIMIOM HA PAZIAPCKOI" CJIMLIU

17. Topan bykuh (2016). POBYCHA OBPAJIA CUTI'HAJIA Y EJIEKTPOEHEPI'ETCKUM CUCTEMHMA

PEUEH3NJA PAOOBA Y MEBYHAPOOHVIM YACOTTUCUMA

Cnucak peleHsuja Bpoj

1.

YPEHUBAKE YACOIMNUCA

Cnucak ypefjuBana yaconuca | bpoj 3

1.
2,
3.

Journal of Control, Faculty of Electrical Engineering, University of Belgrade (glavni urednik}), 1991-2011.
Zbornik Konferencija ETRAN, sveska Automatika (glavni urednik) (2000-2012)
Vojno-tehniéki glasnik (¢lan uredivatkog odbora) (2012-2017)

HAMOMEHA: Haaus yaconuca,Ynora (ypeaHuk, koypeaHuk, unau ypehusaukor oabopa,
peueHseHT), NoanHe oa-ao, Knaca yaconuca (mefiyHapoHu vnn nomahn)




PE3SYNTATA YMETHUYKOI CTBAPANALLITBA

HajsHavajHuju ymeTHHUYKM npojekTu/pagosu lopuHa

1.

Nanoxbe nngusupyante / rpynHe lopuHa

1.

MNpusHama 3a ymMeTHUYKa [ CTPYUHO YMETHUYKA OCTBapeHha Fopuna

1.

PE3YNTATU NEQAIOLUKOI PAOA

[pepaBatsa HactaBHU npeaMeTH - KypceBHM lopnxa

Ha matnuHom thakynrety Cucremn ayromatckor yrnpasrbakba 2003-2017
CurHanu v cucremu 2003-2017
Mopenupare ¥ naeHtugukalmja npoLieca 2003-2017
ApanTuBHM cuctemn vy ynpasrbaky W obpagu | 2003-2017
curHana
OnTumanHu v apanTuBHK CTOXACTUMKW CUCTEMI 2003-2017

CTOXacTu4KM CUCTEMN U ecTUMaLNja

Ha apyrom yHuBepsuTeTy

(Hasns ¥ ceauLlTe
NHCTUTYLMjE)

Ha ctpanom yHusepaurery

(HasuB u ceguiTe
NUHCTUTYUKjE)

Ocrano

YHEWTRE Y PA3BOJY OEJIATHOCTHU BUCOKOI OBPA30BALA,
HAYHYHOUCTPAXUBAYKOI, OODHOCHO, YMETHUYKOI CTBAPAJIAILLITBA U
PALY NOCNOBOOHUX Y CTPYYHUX OPIAHA W OPTAHU3ALIMJA

Ha3us oprana wnu rena

Ha maTtudrom
hakyrrery

1.npogekan dakynrera

2.[ekaH GakynreTa

3.4naH Caseta ®akynrera

4.

Ha yHuBepanTeTy

MNpegcenHuk CrynwTnHe YHuBepauTeTa

Unan Cageta YHuBepsureta

1
2
3. [NpepcepHuk Casera YHuBepsnuteta
4

Pekrop YHuBepsuterta

Ha nusoy
Penybnuke,
TepuTopujante
ayToHoMuUje unu

1. TipegcenHuk KoHdepeHuuje yHnsepsuteta Cpbuje

2. Ynan donpa 3a mnape Tanente Penybnuke Cpbuje

3. MnaH doHAaa 3a mnage TanenTe rpaga beorpaga




NoKanHe

camoynpase 4. Ynan HayuonanHor caseTa 3a EBponcke uHTerpaymje

I;SFQ'X;KHOCTM 1. lNpeacenHuk HagsopHor ogbopa JIM ENC

nocnosofetba 2. naHx HaasopHor oabopa ag NPUTES
3. Ynad YnpasHor oabopa lNocnosHor NHkybaTopa TexHuYKnX thakyrreTa
4. nax Caseta YHuBepsuTeTa ofbpaHe

Ocrano 1. _Ynad ynpasHor oabopa Cpncko-JanaHckor LeHTpa 3a npooumnjy Hayke
2. lpeacenHuk Kondyunje nHctutyTa YHuBepauteTa y beorpaay
3. Unan ynpasHor ofbopa TEJIEHOP doHfaumje
4. TlovacHu npefceaHuk apyuitea Cpncko-KuHeckor npujaterncrea

Hatym: 24.01.2018.

Motnue

J s




